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b) Reverse
Mit dieser Funktion können Sie die Servodrehrichtung aller vier 
Kanäle (CH1 bis CH4) nach Bedarf ändern. Je nach Einbaulage 
und Anlenkungen im Modell kann es erforderlich werden, die 
Drehrichtung eines Servos zu verändern.
Tippen Sie hierfür den Regler an, um die Servoldrehrichtung des 
gewünschten Kanals von Normal  (NOR) zu Umgekehrt  (REV) 
zu ändern. 
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c) End points

Mit dieser Funktion können Sie festlegen, wie groß der maximal zulässige Ausschlag für das Lenk-, Gas- oder Zusatz-
Servo auf jeder Seite sein darf. Diese Funktion wird im Regelfall dazu genutzt, die Servos bei voller Auslenkung vor 
dem mechanischen Anschlagen zu schützen. Sie können dazu einen Wert zwischen 0 - 120 % einstellen. Je kleiner 
der Wert, desto kleiner der Servoweg auf der entsprechenden Seite.
Einstellen des Wertes für das Lenk-Servo (CH1)
Über Kanal 1 (CH1) stellen Sie den maximal möglichen Lenk-Ausschlag ein. Wählen Sie hierfür den zu ändernden 
Parameter auf der entsprechenden Anschlagseite  (links oder rechts) aus. Schieben Sie den Regler nach rechts oder 
links, um den Wert entsprechend Ihren Wünschen anzupassen. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, um die neuen Werte 
zu speichern und wieder ins Obermenü zu gelangen.
Einstellen des Wertes für das Gas-Servo (CH2)
Über Kanal 2 (CH2) stellen Sie die maximal mögliche Motordrehzahl ein. Wählen Sie hierfür den zu ändernden Para-
meter auf der entsprechenden Anschlagseite  (links oder rechts) aus. Schieben Sie den Regler nach rechts oder links, 
um den Wert entsprechend Ihren Wünschen anzupassen. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, um die neuen Werte zu 
speichern und wieder ins Obermenü zu gelangen.
Einstellen des Wertes für die Zusatz-Servos (CH3 und CH4)
Über Kanal 3 (CH3) und Kanal 4 (CH4) stellen Sie Werte für die Zusatz-Servos ein. Wählen Sie hierfür den zu ändern-
den Parameter auf der entsprechenden Anschlagseite  (links oder rechts) aus. Schieben Sie den Regler nach rechts 
oder links, um den Wert entsprechend Ihren Wünschen anzupassen. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, um die neuen 
Werte zu speichern und wieder ins Obermenü zu gelangen.

Bild 13



23

d) Subtrims

Diese Funktion ermöglicht Ihnen eine individuelle Einstellung der Mittelstellung der Fahr- und Lenk-Servos. Ein leich-
tes Ziehen des Modells nach Links kann mit Hilfe der Trimmung ausgeglichen/korrigiert werden. Somit wird der 
korrekte Geradeauslauf sichergestellt, wenn das Steuerrad am Sender in der Mittelstellung steht.
Wählen Sie hierfür den zu ändernden Parameter aus. Schieben Sie den Regler nach rechts oder links, um den Wert 
entsprechend Ihren Wünschen anzupassen. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, um die neuen Werte zu speichern und 
wieder ins Obermenü zu gelangen.
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e) Steering exponential
Diese Funktion ermöglicht Ihnen die Beeinflussung der Lenk-
empfindlichkeit. Dabei wird der lineare Weg zwischen Steuer-
geber und Servo in einem nichtlinearen (exponentiellen) Weg 
verändert. Ein feinfühligeres Steuern um die Neutralposition ist 
somit möglich. Der maximale Steuerungsweg wird hierbei nicht 
verändert.
„Exp.“:
Der einstellbare Wert beträgt -100 % bis 100 %, wobei der Wert 
0 % der linearen Steuerung entspricht. Eine Veränderung des 
Einstellwertes wirkt sich immer gleichzeitig auf beide Seiten des 
Servo-Ausschlages aus.
„Rate“:
Hier wird die Neigung der Kurve eingestellt. Der ein-
stellbare Wert für die Neigung der Kurve beträgt 	
0 % bis 100 %. Je geringer der Anstieg, desto geringer der 	
Lenkausschlag.
Wählen Sie die Taste „Aktivieren“. Wählen Sie anschließend den 
zu ändernden Parameter aus. Schieben Sie den Regler nach 
rechts oder links, um den Wert entsprechend Ihren Wünschen 
anzupassen. Wählen Sie die Taste „Aktivieren“, um den aktuel-
len Wert zu speichern. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, um wieder ins Obermenü zu gelangen.

f) Steering speed
Diese Funktion ermöglicht Ihnen die Geschwindigkeit des Lenk-
Servos optimal auf Ihr Modell abzustimmen. Bei nicht Einstellung 
des Lenkservos droht ein Verlust der Kontrolle über das Modell.
„Turn speed“:
Der einstellbare Wert für die Einschlaggeschwindigkeit beträgt 
0 % bis 100 %. 
„Return speed“:
Der einstellbare Wert für die Rücklaufgeschwindigkeit beträgt 	
0 % bis 100 %. 
Die Werte im LC-Display werden in Echtzeit angezeigt. Der rote 
Balken symbolisiert die Stellung des Lenkrades, der grüne Bal-
ken die Position des Lenk-Servos.
Wählen Sie den zu ändernden Parameter aus. Schieben Sie 
den Regler nach rechts oder links, um den Wert entsprechend 
Ihren Wünschen anzupassen. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, 
um die neuen Werte zu speichern und wieder ins Obermenü zu 
gelangen.
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g) Steering mix
Diese Funktion ermöglicht Ihnen vier verschiedene Lenkarten 
am Modell einzustellen.
„Front side“:
Nur die Vorderradlenkung wird angesteuert.
„Rear side“:
Nur die Hinterradlenkung wird angesteuert.
„Same Phase“:
Vorder- und Hinterräder werden gleichgeordnet angesteuert.
„Rev. Phase“:
Vorder- und Hinterräder werden gegensätzlich angesteuert.
Wählen Sie den zu ändernden Parameter aus, um die ge-
wünschte Lenkart einzustellen. Tippen Sie die Taste „Zurück“ 
an, um die neuen Werte zu speichern und wieder ins Obermenü 
zu gelangen.

h) Throttle neutral
Diese Funktion ermöglicht Ihnen das Verhalten des Gas-/Brems-
hebels nahe seiner neutralen Position festzulegen. 
„Forward“:
Hier wird der Punkt definiert, an dem das Modell die Beschleuni-
gung bei Betätigen des Gas-/Bremshebels beginnt.
„Dead zone“:
Hier wird die Größe der neutralen Position definiert, in welcher 
der Gas-/Bremshebel keine Reaktion hervorruft.
„Backward“:
Hier wird der Punkt definiert, an dem das Modell die Bremsung 
bei Betätigen des Gas-/Bremshebels beginnt.
Wählen Sie den zu ändernden Parameter aus. Schieben Sie 
den Regler nach rechts oder links, um den Wert entsprechend 
Ihren Wünschen anzupassen. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, 
um die neuen Werte zu speichern und wieder ins Obermenü zu 
gelangen.
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i) Throttle exponential
Diese Funktion ermöglicht Ihnen die Beeinflussung der Emp-
findlichkeit des Gas-/Brems-Servos. Dabei wird der lineare Weg 
zwischen Steuergeber und Servo in einem nichtlinearen (expo-
nentiellen) Weg verändert. Ein feinfühligeres Steuern um die 
Neutralposition ist somit möglich. Der maximale Steuerungsweg 
wird hierbei nicht verändert.
„Exp.“: 
Der einstellbare Wert dieser Funktion beträgt 	
-100 % bis 100 %, wobei der Wert 0 % der linearen Steuerung 
entspricht. Eine Veränderung des Einstellwertes wirkt sich im-
mer gleichzeitig auf beide Seiten des Servo-Ausschlages aus.
„Rate“:
Hier wird die Neigung der Kurve eingestellt. Der ein-
stellbare Wert für die Neigung der Kurve beträgt 	
0 % bis 100 %.
Wählen Sie die Taste „Aktivieren“. Wählen Sie anschließend den 
zu ändernden Parameter aus. Schieben Sie den Regler nach 
rechts oder links, um den Wert entsprechend Ihren Wünschen 
anzupassen. Wählen Sie die Taste „Aktivieren“, um den aktu-
ellen Wert zu speichern. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, um 
wieder ins Obermenü zu gelangen.

j) Throttle curve
Diese Funktion ermöglicht Ihnen die Anpassung des Gasannah-
meverhaltens des Gas-/Brems-Servos in einer 5-Punkte Kurve. 
Jeden einzelnen Punkt können Sie unabhängig voneinander an-
passen. Einstellbar sind Werte von -100 % bis 100 %.
Wählen Sie die Taste „Aktivieren“. Wählen Sie anschließend den 
zu ändernden Parameter aus. Schieben Sie den Regler nach 
rechts oder links, um den Wert entsprechend Ihren Wünschen 
anzupassen. Wählen Sie die Taste „Aktivieren“, um den aktu-
ellen Wert zu speichern. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, um 
wieder ins Obermenü zu gelangen.
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k) A.B.S.

Diese Funktion ermöglicht Ihnen ein Blockieren der Räder beim Bremsen durch automatisches Pulsieren (Öffnen und 
Schließen der Bremsen) zu verhindern. Somit ist es möglich, auch bei starkem Abbremsen die Kontrolle über das 
Modell zu behalten.
„Brake return“:
Hier wird festgelegt, wie weit die Bremse bei jedem Impuls geöffnet wird. Bei 100 % öffnet sich die Bremse komplett 
und der Brems-Servo kehrt nach jedem Impuls in seine neutrale Position zurück. Ein Wert von 0 % hingegen deakti-
viert die „A.B.S.-Funktion“.
„Delay“:
Hier kann eine zeitliche Verzögerung zwischen dem Auslösen des „A.B.S.“ und dem Einsetzen der Bremswirkung 
eingestellt werden. Ein Wert von 0 % bedeutet keine Verzögerung, ein Wert von 100 % bedeutet eine Verzögerung 
von etwa 2 Sekunden.
„Cycle length“:
Hier kann die Dauer einer A.B.S.-Bremsperiode (Bremse geschlossen, Bremse geöffnet) bestimmt werden. Ein Wert 
von 20 % entspricht etwa 100 ms, ein Wert von 100 % entspricht etwa 500 ms.
„Trigger point“:
Hier kann ein Auslösepunkt der „A.B.S.-Funktion“ eingestellt werden. Je höher hier der Wert eingestellt wird, desto 
später aktiviert sich das „A.B.S.“. Ein Wert von 100 % bedeutet, dass die „A.B.S.-Funktion“ nur bei einer Vollbremsung 
aktiviert wird.
„Duty cycle“:
Hier kann das Verhalten zwischen geschlossener und offener Bremse während einer „A.B.S.-Bremsperiode“ einge-
stellt werden. Bei einem Wert von -4 wird die Bremse während der „A.B.S.-Bremsperiode“ zu etwa 10 %, bei einem 
Wert von +4 zu etwa 90 % geöffnet.
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„Steering mix“:
Hier kann die Aktivierung des „A.B.S.“ an den Lenkeinschlag gekoppelt werden. Ein positiver Wert (N) aktiviert das 
„A.B.S.“ nur, wenn sich die Lenkung innerhalb des Bereichs um die neutrale Position befindet. Ein negativer Wert (E) 
aktiviert das „A.B.S.“ nur, wenn sich die Lenkung außerhalb des Bereichs um die neutrale Position befindet.
Wählen Sie die Taste „Aktivieren“. Schieben Sie den Regler nach rechts oder links, um den Wert entsprechend Ihren 
Wünschen anzupassen. Wählen Sie die Taste „Aktivieren“, um den aktuellen Wert zu speichern. Tippen Sie die Taste 
„Zurück“ an, um wieder ins Obermenü zu gelangen.

l) Throttle speed
Diese Funktion ermöglicht Ihnen die Geschwindigkeit des Gas-/
Brems-Servos optimal auf Ihr Modell abzustimmen. 
„Go“:
Der einstellbare Wert für die Einschlaggeschwindigkeit beträgt 
0 % bis 100 %. 
„Return“:
Der einstellbare Wert für die Rücklaufgeschwindigkeit beträgt 	
0 % bis 100 %. 
Die Werte im LC-Display werden in Echtzeit angezeigt. Der rote 
Balken symbolisiert die Stellung des Gashebels, der grüne Bal-
ken die Position des Gas-/Brems-Servos.
Wählen Sie den zu ändernden Parameter aus. Schieben Sie 
den Regler nach rechts oder links, um den Wert entsprechend 
Ihren Wünschen anzupassen. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, 
um die neuen Werte zu speichern und wieder ins Obermenü zu 
gelangen.
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m) Throttle middle position
Diese Funktion ermöglicht Ihnen eine Mittenverstellung des Ser-
vohebels zwischen Gas- und Bremsbetrieb. Dies kann insbe-
sondere dann notwendig sein, wenn die Servo-Wege zwischen 
Gas- und Bremsbetrieb nicht identisch sind.
Schieben Sie den Regler nach rechts oder links, um den Wert 
entsprechend anzupassen. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, 
um die neuen Werte zu speichern und wieder ins Obermenü zu 
gelangen.

n) Throttle idle up
Diese Funktion ermöglicht Ihnen die Verstellung der neutralen 
Position des Gas-/Brems-Servos. Dies kann insbesondere dann 
sinnvoll sein, wenn Sie ein bezinbetriebenes Modell verwenden. 
So können Sie die Leerlaufdrehzahl erhöhen, wenn der Motor 
noch nicht richtig warm ist.
Wählen Sie die Taste „Aktivieren/Deaktivieren“. Schieben Sie 
den Regler nach rechts oder links, um den Wert entsprechend 
Ihren Wünschen anzupassen. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, 
um die neuen Werte zu speichern und wieder ins Obermenü zu 
gelangen. Tippen Sie die Taste „Aktivieren/Deaktivieren“ an, um 
den eingestellten Wert zu deaktivieren.

Bild 23

Bild 24



30

o) Engine cut
Mit dieser Funktion wird die Position des Gas-/Bremshebels der 
Fernsteuerung ignoriert und der Gas-/Brems-Servo auf eine vor-
definierte Position gestellt.
Wählen Sie die Taste „Aktivieren“. Schieben Sie den Regler 
nach rechts oder links, um den Wert entsprechend Ihren Wün-
schen anzupassen. Wählen Sie die Taste „Aktivieren“, um den 
aktuellen Wert zu speichern. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, 
um wieder ins Obermenü zu gelangen.

p) Boat mode
Diese Funktion ermöglicht Ihnen das Deaktivieren der Brems-
funktion, wenn beispielsweise ein Schiffsmodell gesteuert wer-
den soll.
Wählen Sie den Parameter aus, um die Bremsfunktion zu Akti-
vieren bzw. Deaktivieren.
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q) Brake mixing
Diese Funktion ermöglicht Ihnen das Steuern der Bremsen über 
zwei oder drei unabhängige Servos. Die Kanäle 3 (CH3) oder 
4 (CH4) werden als Slave-Kanäle für den Gas-/Brems-Servo 
genutzt, wobei nur die Bremsfunktion einen Einfluß auf die 
Slave-Kanäle hat. Nach der Aktivierung eines der beiden Kanäle 
können Sie für diesen Kanal das A.B.S. sowie die Exponential-
funktion des Gas-/Bremsservos individuell einstellen.
Wählen Sie den zu ändernden Parameter aus. Schieben Sie 
den Regler nach rechts oder links, um den Wert entsprechend 
Ihren Wünschen anzupassen. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, 
um die neuen Werte zu speichern und wieder ins Obermenü zu 
gelangen.

r) Mixes
Diese Funktion ermöglicht Ihnen das gleichzeitige Steuern von 
zwei Servos. Der elektronische Anteil des Hauptkanals (Mas-
ter) wird hierbei auf einen weiteren Kanal (Slave) gemischt. Sie 
können die Richtung individuell einstellen. Sie können zwischen 
allen vier Kanälen mischen.
Wählen Sie einen Parameter aus, der gemixt werden soll. Wäh-
len Sie die Taste „Aktivieren/Deaktivieren“. Schieben Sie den 
Regler nach rechts oder links, um den Wert entsprechend Ih-
ren Wünschen anzupassen. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, 
um die neuen Werte zu speichern und wieder ins Obermenü zu 
gelangen. Tippen Sie die Taste „Aktivieren/Deaktivieren“ an, um 
den eingestellten Wert zu deaktivieren.
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„Master channel“:
Hier wird der Master-Kanal ausgewählt.
„Slave channel“:
Hier wird der Slave-Kanal ausgewählt.
„Low side mix“:
Hier wird der Einfluss des linken Master-Kanals auf den Slave-Kanal gemischt. Ein Wert von 50 % teilt den Einfluss 
auf beide Kanäle auf. 
„High side mix“:
Hier wird der Einfluss des rechten Master-Kanals auf den Slave-Kanal gemischt. Ein Wert von 50 % teilt den Einfluss 
auf beide Kanäle auf.
„Offset“:
Hier wird ein Offset-Wert dem Slave-Kanal hinzugefügt. Ein negativer Wert verschiebt den Slave-Kanal zu seinen 
kleinsten Punkt.
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s) Display servos
Diese Funktion zeigt Ihnen in Echtzeit die Position aller vier 
Servohebel an. Mit Hilfe der Taste „Test“ können Sie prüfen, ob 
die Mechanik im Modell einwandfrei funktioniert. Hierfür werden 
die Servohebel langsam zwischen ihren Endpunkten hin und her 
bewegt.

t) Race timer
Diese Funktion ermöglicht Ihnen die Zeitmessung in vier ver-
schiedenen Modi. Tippen Sie auf „Mode“, um zwischen den vier 
verschiedenen Modi zu wechseln. Folgende Modi stehen Ihnen 
zur Verfügung:
„Up timer“:
Dieser Modus startet die Zeitmessung und beendet diese erst 
nach antippen der Taste „Stop“.
Tippen Sie auf die Taste „Start“, um mit der Zeitmessung zu be-
ginnen. Tippen Sie anschließend auf die Taste „Stop“, um die 
Zeitmessung zu beenden. Um den Zähler wieder auf „0“ zu set-
zen, tippen Sie auf die Taste „Reset“.

„Down timer“:
Dieser Modus ermöglicht das Herunterzählen einer individuell 
eingestellten Zeit. 
Schieben Sie den Regler nach links oder rechts, um eine be-
stimmte Zeit einzustellen. Die einstellbaren Zeitintervalle werden 
um jeweils eine Minute verstellt. Tippen Sie auf die Taste „Start“, 
um mit der Zeitmessung zu beginnen. Tippen Sie anschließend 
auf die Taste „Stop“, um die Zeitmessung zu beenden. Um den 
Zähler wieder auf „0“ zu setzen, tippen Sie auf die Taste „Reset“.
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w) RX setup
Diese Funktion ermöglicht Ihnen das Programmieren des Emp-
fängers. Folgende Einstellungsmöglichkeiten stehen Ihnen zur 
Verfügung: 
„Bind with a receiver“:
Wählen Sie diese Funktion aus, wenn der Sender mit einem 
Empfänger erneut verbunden werden soll.
„RX battery monitor“:
Diese Funktion zeigt Ihnen die folgenden Informationen des 
Empfängerakkus / der Empfängerbatterie an:
„External sensor“:
Aktivieren Sie diese Funktion, wenn Sie einen externen Sensor 
nutzen. Dies ist besonders dann nützlich, wenn der Empfänger 
über einen elektronischen Fahrtenregler mit Strom versorgt wird. 
Schließen Sie hierfür den Sensor direkt an der Hauptbatterie an.
„Low voltage“:
Stellen Sie hier die minimale Spannung für einen fast entlade-
nen Akku ein.
„Alarm voltage“:
Stellen Sie hier ein, ab wann das Produkt einen akustischen Alarm ausgeben soll, wenn eine bestimmte Spannung 
unterschritten wird.
„High voltage“:
Stellen Sie hier die maximale Spannung für einen komplett geladenen Akku ein.
Wählen Sie den zu ändernden Parameter aus. Schieben Sie den Regler nach rechts oder links, um den Wert entspre-
chend Ihren Wünschen anzupassen. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, um die neuen Werte zu speichern und wieder 
ins Obermenü zu gelangen.

„Failsafe“:
Diese Funktion ermöglicht das Programmieren der Servo-Positionen, welche im Falle eines Verlustes des Sender-
signals automatisch eingestellt werden. Wenn die Einstellungen auf „Off“ stehen, verbleiben die Servos bei einem 
Signalverlust in ihrer letzten Position.
So ändern Sie die Werte der einzelnen Servo-Positionen:
„Steering“ aktivieren:
Tippen Sie auf die Taste „Aktivieren/Deaktivieren“. Drehen Sie das Steuerrad für die Lenkfunktion nach links oder 
rechts und halten Sie die gewünschte Position. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, um die neuen Werte zu speichern 
und wieder ins Obermenü zu gelangen. 
„Steering“ deaktivieren:
Wählen Sie die Funktion „Steering“ aus. Tippen Sie die Taste „Aktivieren/Deaktivieren“ an, um den eingestellten Wert 
zu deaktivieren.
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„Throttle“ aktivieren:
Tippen Sie auf die Taste „Aktivieren/Deaktivieren“. Ziehen Sie den Gas-/Bremshebel nach vorne oder hinten und 
halten Sie die gewünschte Position. Tippen Sie die Taste „Zurück“ an, um die neuen Werte zu speichern und wieder 
ins Obermenü zu gelangen. 
„Throttle“ deaktivieren:
Wählen Sie die Funktion „Throttle“ aus. Tippen Sie die Taste „Aktivieren/Deaktivieren“ an, um den eingestellten Wert 
zu deaktivieren.
„Display sensors“:
Diese Funktion zeigt Ihnen alle Informationen zu allen angeschlossenen Sensoren an.
„Choose sensors“:
Diese Funktion zeigt Ihnen die Informationen von bis zu vier Sensoren auf dem Hauptbildschirm an. Tippen Sie auf 
den Parameter und wählen Sie den gewünschten Sensor aus.

„Speed and distance“:
Diese Funktion ermöglicht Ihnen das Programmieren eines am Empfänger angeschlossenen Drehzahlmesser sowie 
eines Wegmessers an.
Tippen Sie auf die Funktion „Speed sensor“, um einen Drehzahlmesser auszuwählen. „None“ bedeutet, dass keiner 
ausgewählt wurde.
Tippen Sie auf die Funktion „Set rotation length“, um den Umfang des Reifens, an dem der Drehzahlmesser ange-
schlossen ist, einzustellen. 
Tippen Sie auf „Reset odometer 1“ oder „Reset odometer 2“, um den virtuellen Wegmesser wieder auf „0“ zu setzen.
„Servo setup“:
Diese Funktion ermöglicht Ihnen das Anschließen der Servos an eine externe, serielle Schnittstelle. Diese dient 
als Kanal für die angeschlossenen Servos. Tippen Sie auf den gewünschten Parameter, um diesen einer externen, 
seriellen Schnittstelle zu zuweisen.
„Servos frequency“:
Diese Funktion ermöglicht Ihnen das Anpassen der Servo-Frequenz. Tippen Sie hierfür auf die gewünschte Frequenz. 












